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Agir Sart Kullanim Degerleri
Working Values
Boyutlar (Montaj

liGii Cikis Takim Olciileri) Baglanti @d
Order Nurmber Motor Gugu A Mounting Dimension Coupling

KW . HXWD @d
Motor Powerr KW Ol Gl .

TAY-LIFT-5.5-14 232x104x164
TAY-LIFT-7.5-18 297x168x169

Siparis Numarasi

M5



Medel Asansor

Uygulamalarn
Medel Lift
Applications

Ozellikler | Features

Asansor sektérii icin 6zel tasarlanmis motor kontrol cihazi www.medelelektronik.com
Killanici dostu Tiirkce ve ingilizce opisyonel arayiiz dil destegi
4*20 LDC ekran

Parametrik ve ayarlanabilir seyahat rampasi

Parametrik gecikme rampa fonksiyonu

Degisken zamanh fren ve motor kontaktor izleme fonksiyonu
Senkron ve Asenkron motor tercihi ile gercek ve vektor kontrollii acik ve kapali cevrim fonksiyonu
Yiiksek verimi ile yiiksek enerji tasarrufu

Esnek ve degisken konfor parametreleri ile zorlu mekaniklerde essiz kontrol

Standart olarak sunulan uzak panel ve parametrelerin panel ile tasinabilmesi

UPS ile acil durum tahliye fonksiyonu

14 adet ayarlanabilir dijital input

0-10vdc ve 4-20mA girisi ile motor hiz kontrolii

0-10vdc ve 4-20mA girisi ile kabin agirlik kontrollii seyahat fonksiyonu

istenmeyen arac hareketlerine karsi hassas haraket kontrolii

Endat, BISS, Line driver ve Push-Pull encoder se¢enegi ile opsiyonel encoder cikisi

Profibus, Canopen ve Modbus haberlesme profili destegi

Duran ve Hareketli Motor tanitimi ile kusursuz motor kontrol fonksiyonu

Dedicated drive for lift application

e User Friendyl Turkish and English optianel interfoce support

e 4*20 LCD panale

e Parametric and adjustable travelling rump

e Parametric delay ramp function

e Variable timed brake and motor contoctor monitoring function

e Real vector controlled open and closed loop function with synchronous and asynchronous motor performance

e High energy saving by means of high efficiency

e To be able to be carried by panels in hard mechanics by means of flexible and veriable comfort parameters 20-21
e Emergency evacuation function by UPS 5
e UPS ile acil durum tahliye fonksiyonu 83
e 14 pieces of adjustable digital input E%
e Motor speed control by 0-10vdc and 4-20mA input S5
e (Cabin weight controlled travelling function by 0-10vdc and 4-20 mA input 33
e Precise movement prntout against unwanted vehicle movements %i
e Optional encoder output by ENDAT, BISS, Line driver and push-pull encoder option T
e Profis, canopen and Modbus communication profile support CE
e Perfect motor control function by standing and movable motor identification

Avrupa

Standartlarinda

Uretiyoruz.
We Produce in
European Standarts




